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Lamejeva koeficienta µ = G, λ = νE
(1−2ν)(1+ν) ,

t = 2µε+ λ(sl ε )I.

ν =
λ

2(λ+ µ)
, E =

µ(3λ+ 2µ)

λ+ µ
.
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Enakomerna kompresija, kompresijski modul κ = E
3(1−2ν) .

Nestisljivi material ν = 1
2 , vrednosti Poissonovega količnika ν ∈ (−1, 12 ].
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Termoelastičnost

Termalni raztezek ε
T

= α∆TI.

ε =
1 + ν

E
t− ν

E
(sl t )I + α∆TI.

Primer: izračun napetostnega stanja elastičnega vključka v togi matriki.
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Ravninska napetost

4



Ravninska deformacija

Modificirana modula

Ê =
E

1− ν2
, ν̂ =

ν

1− ν
.
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Upogib nosilca

Nevtralna os, centralna os.

Inženirska teorija nosilcev:

• Dolžina nosilca je bistveno večja od lateralnih dimenzij.

• Nosilec je simetričen glede na ravnini xz in xy.

• Za homogeni nosilec se nevtralna os ujema s centralno osjo.

• Ravnine pravokotne na nevtralno os v referenčni legi se deformirajo v ravnine, ki so pravo-
kotne na deformirano nevtralno os.

• V ravninah, ki so pravokotne na nevtralno ni deformacij.

6



Deformacija vlaken
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Slika 1: Upogib nosilca, nevtralna os je označena črtkano.

Deformacija vlaken ε = z
R .
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Napetost σ = zER .
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Upogibni moment

Izračun upogibnega momenta.

Euler - Bernoullijeva enačba M = EI
R .

Zveza σ = Eε = M
I z.
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Ploskovni moment

Ploskovni moment pravokotnika, I = ab3/12.

Ploskovni moment kroga I = πR4/4.
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Ploskovni momenti tankostenskih presekov.
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Primer: enostavno podprti nosilec dolžine l = 2m s tankostenskim krožnim presekom je točkovno
obremenjen na svoji polovici. Določi debelino, da bo osna napetost pod dopustno vrednostjo.
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Slika 2: Paralelna koordinatna sistema.
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Izrek o paralelnih oseh, Î = z20A+ I.

14



Primer: ploskovni moment I nosilca.
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Slika 3: I nosilec.
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