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Izrek o vrtilni koli¢ini
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Vrtilna koli¢ina sistema materialnih tock L(0) = Zzl\il 1;(0), '
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Odvod vrtilne koli¢ine.
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Pojem centralne sile.
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Izrek o vrtilni koli¢ini Ce so notranje sile centralne, je odvod vrtilne koli¢ine enak navor
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e Zakon o ohranitvi gibalne koli¢ine.
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Togo gibanje
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Definicija togega gibanja. r\ e 04/1&
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Togi sistem, togo telo.
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Togo gibanje je natanko doloc¢eno z gibanjem treh nekolinearnih tock
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Razcep togega glbanja na translatorno in rotacijsko gibanje
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Z,tevilo prostostnih stopenj togega telesa. O
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Translatorni del gibanja togega telesa doloca enacba gibanja masnega sredisca.

Fﬁotacijski del gibanja togega telesa doloca izrek o vrtilni koli¢ini.

Dinamika togega sistema je natanko doloc¢ena z enacbo gibanja masnega srediSta in izrekom o
vrtilni koli¢ini. _—
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STATIKA TOGEGA TELESA
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Togo telo je v staticnem ravnovesju natanko tedaj, ko
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e rezultanta vseh zunanjih sil je enaka nic;

e rezultanta navorov zunanjih sil je enaka nic. o . J J
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Togo telo se v danem koordinatnem sistemu ne giblje natanko tedaj, ko je /
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Nezadostnost posameznih pogojev.
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Sistem sil
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Sistem sil F = {(Py, FY), ..., (Pa, Fy)}.

Rezultanta sistema sil R(F) = Y21 | F;.

Moment sistema sil N (F,0) = 37 1OP; x F, X} [g; &) - Z A{_ /&}
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&\/ m)l) = 0105 x R(F) + N(F,02). /

Definicija Sistema sil F; in F5 sta ekvipolentna, ¢e velja: €/h- [b an £ 2
i

taiis 2 7o,
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2. obstaja pol O takopf da je N(Fy,0) = N(F,,0).
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Trditev Sistema sil F; in F; sta ekvipolentna natanko tedaj, ko je R(Fi) = R(F,) in N(Fy,0) =
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Trditev Sistema sil F; in F, sta ekvipolentna natanko tedaj, ko je N(Fy, 0;) = N(Fz, ;) za tri
nekolinearne tocke O, O3 in Os.
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LDV& ekvivalentna sistema sil imata enak dinami¢ni efekt na togo telo.
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Dinamika togega telesa pod vplivom sistema sil F je natanko dolocena z é(]—' ) in N (F,0).

Definicija Sistem sil F je: —)

e ravninski, ¢e vsa prijemali§ca in sile lezijo v isti ravnini;

e ravnovesen, ¢e je ﬁ(]—' =0in N(}',Q: 0; S: =

)
e dvojica, Ce je ﬁ(}') =0in 1\7(]:, 0) # 0;

—
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Ce je sistem sil F ravnovesen, je N(F,O) = 0 za vsako tocko O. — ?a Umnert
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Osnovni principi statike

Operacije nad sistemom sil, ki ohranjajo ekvipolentnost sistema sil.
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e Princip o aditivnosti sil s skupnim prijemalis¢em.
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